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(57) Полезная модель относится к мобильным устройствам, предназначенным для перемещения грузов с одного уровня на другой.

Основная задача полезной модели заключается в повышении производительности погрузочно-разгрузочных работ при повышении безопасности эксплуатации.

Поставленная задача решается тем, что устройство для перемещения грузов, включающее основание, платформу, подвижно размещенную на основании, привод, закрепленный на основании и связанный через гибкие тяги и блоки с платформой, снабжено стойкой, выполненной с возможностью изменения ее высоты и шарнирно соединенной с нижней частью основания, стенкой, шарнирно установленной на торце платформы, а также снабжено дополнительно приводом, двумя блоками и двумя гибкими тягами. При этом привод и блоки закреплены на платформе, гибкая тяга связывает привод через блок со стенкой, а другая гибкая тяга связывает привод через другой блок со стенкой с другой ее стороны.

1 н. п. ф., 1 фиг.
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Полезная модель относится к мобильным устройствам, предназначенным для перемещения грузов с одного уровня на другой.

Известно устройство для перемещения грузов, включающее основание, подвижную платформу, размещенную на основании, привод, установленный на основании и связанный через гибкую тягу и блок с подвижной платформой (SU № 1691288 А1, кл. B66F 7/06, 1991).

Недостатком известного устройства является невысокая производительность погрузочно-разгрузочных работ, обусловленная невозможность регулирования высоты установки подвижной платформы, как в нижнем её положении, так и в верхнем. Подвижная платформа устанавливается на определенную (фиксированную) высоту, регулировка которой конструктивно не предусмотрена, и в случае несовпадения уровня установки подвижной платформы по высоте с уровнем погрузки (разгрузки) груза появляются технологические сложности по проведению погрузочно-разгрузочных работ, обуславливающие дополнительные затраты энергии и времени. Кроме этого, необходимость проведения подъемно-спусковых работ из-за несовпадения уровней погрузки-разгрузки снижает безопасность эксплуатации устройства.

Основная задача полезной модели заключается в повышении производительности погрузочно-разгрузочных работ при повышении безопасности эксплуатации.

Поставленная задача решается тем, что устройство для перемещения грузов, включающее основание, платформу, подвижно размещенную на основании, привод, закрепленный на основании и связанный через гибкие тяги и блоки с платформой, снабжено стойкой, выполненной с возможностью изменения ее высоты и шарнирно соединенной с нижней частью основания, стенкой, шарнирно установленной на торце платформы, а также снабжено дополнительно, приводом, двумя блоками и двумя гибкими тягами. При этом привод и блоки закреплены на платформе, гибкая тяга связывает привод через блок со стенкой, а другая гибкая тяга связывает привод через другой блок со стенкой с другой ее стороны.

Снабжение устройства стойкой, выполненной с возможностью изменения ее высоты и  шарнирно,  соединенной  с  нижней  частью
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основания, позволяет регулировать высоту установки торца платформы в соответствии с высотой уровня, на который с платформы (или на нее с уровня) разгружается (погружается) груз. Совмещение торца платформы с уровнем погрузки (разгрузки) груза позволяет перемещать груз без затрат энергии и времени на его спуск и подъем, неизбежных при несовпадении уровней, чем повышается производительность погрузочно-разгрузочных работ.

Шарнирная установка стенки на торце платформы обеспечивает опускание стенки на поверхность, на которой установлено основание, для погрузки груза с поверхности на платформу и разгрузке груза с платформы на эту поверхность. При погрузке (разгрузке) груза, последний перемещается по стенке на платформу (с платформы), что позволяет избежать затрат энергии и времени на подъемно-спусковые работы.

Закрепление привода и блоков на платформе, соединение привода гибкой тягой через блок со стенкой и соединение привода другой гибкой тягой через другой блок со стенкой с другой её стороны обеспечивает механизированное опускание и подъем стенки. Механизация опускания и подъема стенки исключает ручную работу, чем сокращается время погрузочно-разгрузочных работ и повышается их безопасность.

Устройство для перемещения грузов иллюстрируется на фиг. 1, где представлена структурная схема, вид сбоку.

Устройство для перемещения грузов включает основание 1, опирающееся концом на стойку в виде домкрата 2, шарнирно соединенного с основанием 1. Другой конец основания 1 располагается на поверхности (заштрихована), с которой проводится погрузка груза (или разгрузка на нее) и которая является нижним уровнем погрузочно-разгрузочных работ. Верхний уровень погрузочно-разгрузочных работ показан (фиг. 1) уступом. На основании 1 подвижно размещена платформа 3 и закреплен привод 4. Привод 4 соединен тросом 5 с торцом платформы 3 через блок 6, закрепленным на основании 1, и соединен тросом 7 с другим торцом платформы 3 через блок 8, закрепленным на основании 1. На платформе 3 шарнирно установлена стенка 9 и закреплены блоки 11, 12. Привод 10 соединен тросом 13 через блок 11  со  стен-
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кой 9 и соединен тросом 14 через блок 12 со стенкой 9 с другой её стороны. На основании 1 размещен груз, обозначенный на чертеже пунктирной линией.

Устройство для перемещения грузов работает следующим образом.

Домкрат 2 устанавливается корпусом на нижнем уровне, выше или ниже его, в зависимости от условий проведения погрузочно-разгрузочных работ. Основание 1 соединяется с домкратом 2 и устанавливается в наклонном положении на поверхности нижнего уровня, так, что конец основания 1, установленный на домкрате 2, приобретает верхнее положение, а конец, установленный на нижнем уровне, приобретает нижнее положение. Платформа 3 размещается на нижнем конце основания 1 и соединяется с приводом 4 тросами 5, 7. Для этого трос 5 проводится через блок 6 и закрепляется концом на торце платформы 3, а трос 7 проводится через блок 8 и закрепляется концом на другом торце платформы 3. Включается привод 4, который через трос 5 устанавливает платформу 3 на верхний конец основания 1. Домкратом 2 верхний конец основания 1 поднимается до совмещения торца платформы 3 по высоте с верхним уровнем, на который с платформы 3 (или на нее с уровня) разгружается (погружается) груз. Устройство подготовлено к работе.

Для погрузки груза с нижнего уровня платформа 3 устанавливается приводом 4 посредством троса 7 на  нижнем  конце  осно-
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вания 1. После установки платформы 3 стенка 9 опускается приводом 10 посредством троса 14 до соприкосновения с поверхностью нижнего уровня. Груз перемещается с нижнего уровня по стенке 9 на платформу 3. Стенка 9 поднимается приводом 10 посредством троса 13. Платформа 3 устанавливается приводом 4 посредством троса 5 на верхнем конце основания 1 до совмещения её торца с верхним уровнем разгрузки. Груз перемещается с платформы 3 на поверхность верхнего уровня.

Для погрузки груза с верхнего уровня торец платформы 3 совмещается по высоте с поверхностью верхнего уровня, и груз перемещается с него на платформу 3. Приводом 4 платформа 3 устанавливается на нижнем конце основания 1, стенка 9 опускается приводом 10 и груз перемещается с платформы 3 по стенке 9 на поверхность нижнего уровня.

По завершению погрузочно-разгрузоч-ных работ платформа 3 устанавливается на нижнем конце основания 1. Тросы 5 и 7 отсоединяются от торцов платформы 3, снимаются с блоков 6 и 8 и платформа 3 снимается с основания 1. Основание 1 отсоединяется от домкрата 2 и снимается с него. Устройство подготовлено к транспортировке.

Использование устройства для перемещения грузов предлагаемой конструкции позволит повысить производительность погрузочно-разгрузочных работ и безопасность эксплуатации.

Ф о р м у л а   п о л е з н о й  м о д е л и
Устройство для перемещения грузов, включающее основание, платформу, подвижно размещенную на основании, привод, закрепленный на основании и связанный через гибкие тяги и блоки с платформой, о т л и ч а- ю щ е е с я  тем, что снабжено стойкой, выполненной с возможностью изменения ее высоты и шарнирно, соединенной с нижней частью основания, стенкой, шарнирно, установленной на торце платформы, а также снабжено дополнительно приводом, двумя блоками и двумя гибкими тягами, при этом привод и блоки закреплены на платформе, гибкая тяга связывает привод через блок со стенкой, а другая гибкая тяга связывает привод через другой блок со стенкой с другой ее стороны.
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