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(57) Изобретение относится к балансировочной технике и может быть использовано для измере-
ния неуравновешенности роторов. Задачей изобретения является повышение производительности
определения дисбаланса ротора. Задача решается тем, что ротор устанавливают на вращающиеся
опорные ролики, разгоняют до отрыва, считывают информативные параметры, с учетом которых
определяют величину дисбаланса. При разгоне ротора измеряют скорость его вращения в момент
отрыва от опорных роликов, а величину дисбаланса определяют по формуле:

где  ω – угловая скорость ротора в момент срыва с опорных роликов;
g – ускорение свободного падения.

Использование способа позволит повысить производительность процесса измерения дисбаланса
изделий типа тел вращения, имеющих малую массу и размеры, производить качественную сорти-
ровку изделий по величине дисбаланса. 1 пр., 1 ил.

Изобретение относится к балансировочной технике и может быть использовано для изме-
рения неуравновешенности роторов.

Известен способ определения дисбаланса ротора, при котором ротор закрепляют на по-
движном  шпинделе,  разгоняют  до  предельной  частоты  и  по  воспринимающему  давлению  –
реакции шпинделя с помощью датчика – определяют величину его дисбаланса (Щепетильников
В. А. Основы балансировочной техники. – Т. 2. – М.: Машиностроение, 1975. – С. 616).

В качестве прототипа выбран способ оценки дисбаланса ротора (патент RU №2010205, кл.
G01M 1/22, 1994), заключающийся в том, что ротор устанавливают на опоры, вращают его и с
помощью виброизмерительных преобразователей амплитуды и фазы колебаний оценивают неу-
равновешенность  путем  измерения  абсолютных  амплитуд  вибрации  ротора  в  плоскостях  кор-
рекции и фазового сдвига сигналов, одинаково ориентированных виброизмерительных преобразо-
вателей разных плоскостей.
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Описанные способы определения дисбаланса ротора обладают низкой производительно-
стью из-за необходимости измерения колебаний ротора после окончания процесса его разгона до
предельной частоты вращения.

Задачей  изобретения  является  повышение  производительности  определения  дисбаланса
ротора.

Задача решается тем, что ротор устанавливают на вращающиеся опорные ролики, разго-
няют до отрыва, считывают информативные параметры, с учетом которых определяют величину
дисбаланса. При разгоне ротора измеряют скорость его вращения в момент отрыва от опорных
роликов, а величину дисбаланса определяют по формуле:

где ω – угловая скорость ротора в момент срыва с опорных роликов, с-1;
g – ускорение свободного падения, равное 9.8 м/с2.
Определение величины дисбаланса ротора с учетом скорости его вращения в момент от-

рыва от опорных роликов исключает влияние и необходимость измерения колебаний ротора по-
сле окончания процесса его разгона до предельной частоты вращения, что значительно сокращает
время определения дисбаланса и повышает производительность.

Способ определения дисбаланса ротора поясняется схемой на рис.  1.  На вращающиеся
опорные ролики 1 закрепленные на раме 2, устанавливают исследуемый ротор 2. Ротор разгоняют
до отрыва от опорных роликов и фиксируют его угловую скорость. Величину дисбаланса опреде-
ляют по формуле:

Пример расчета. При ω = 900 с-1, величина дисбаланса равна е = 12 мкм.
Использование предлагаемого способа позволит повысить производительность процесса

измерения  дисбаланса  изделий  типа  тел  вращения,  имеющих малую массу и  размеры,  произ-
водить качественную сортировку изделий по величине дисбаланса.

Формула изобретения
Способ определения дисбаланса ротора, заключающийся в том, что ротор устанавливают

на вращающиеся опорные ролики, разгоняют до отрыва, считывают информативные параметры, с
учетом которых определяют величину дисбаланса, о т л и ч а ю щ и й с я  тем, что при разгоне рото-
ра измеряют скорость вращения ротора в момент его отрыва от опорных роликов, а величину дис-
баланса определяют по формуле:

где  – угловая скорость ротора в момент срыва с опорных роликов;
g – ускорение свободного падения.
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