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(54) Механизм станка-качалки
(57) Изобретение относится к штанговому скважинно-насосному способу добычи нефти, а именно к механизмам станков-качалок, являющихся приводами глубинного насоса для механической добычи из скважин нефти и других жидкостей.

Задачей изобретения является повышение надежности и снижение динамических нагрузок на привод станка-качалки за счет улучшения конструкции механизма.

Поставленная задача решается тем, что   в механизме станка-качалки, содержащем стойку, кривошип, шатун, коромысло-балан-сир с канатной подвеской и штоком, опору кривошипов, выполненную с возможностью перемещения в заданном направлении, движение которой происходит без остановки механизма станка-качалки, кривошипы и шатуны выполнены сдвоенными, причем одно плечо коромысла-балансира шарнирно связано с шатунами посредством траверсы.

1 н. п. ф., 1 фиг.

Изобретение относится к штанговому скважинно-насосному способу добычи нефти, а именно к механизмам станков-качалок, являющихся приводами глубинного насоса для механической добычи из скважин нефти и других жидкостей.

Известен механизм станка-качалки, представляющий собой кривошипно-рычаж-ное устройство, содержащее стойку, кривошип, шатун и двуплечее коромысло-балансир (KR № 1570 С1, кл. Е21В 43/00, 2013). При работе механизма станка-качалки вращательное движение от двигателя с редуктором передается кривошипу, которое затем посредством шатуна преобразуется в качательное движение коромысла-балансира. Качательное движение коромысла-балансира посредством гибкого звена (канатной подвески) преобразуется в возвратно-поступательное прямолинейное движение штока колонны штанг, а вместе с ними - и рабочего органа глубинного скважинного насоса. Причем угол качания коромысла-балансира определяет величину рабочего хода (производительность) насоса и зависит от длины кривошипа.

Недостатком известного механизма являются скручивающие нагрузки на коромысло-балансир из-за погрешностей изготовления и сборки, и вызывающие несимметричные динамические нагрузки на выходном валу редуктора привода, приводящие в итоге к снижению надежности работы станка-качал-ки. Кроме того, так как механизм является плоскозвенным, то при передаче больших усилий возможно также снижение боковой устойчивости.

Задачей изобретения является повышение надежности и снижение динамических нагрузок на привод станка-качалки за счет улучшения конструкции механизма.

Поставленная задача решается тем, что в механизме станка-качалки, содержащем стойку, кривошип,  шатун,  коромысло-балансир с канатной подвеской и штоком, опору кривошипов, выполненную с возможностью перемещения в заданном направлении, кривошипы и шатуны выполнены сдвоенными, причем одно плечо коромысла-балансира шарнирно связано с шатунами посредством траверсы.

На фиг. 1 представлена схема механизма станка-качалки.

Предлагаемый механизм содержит стойку 1, установленную на ней с возможностью перемещения опоры 1а сдвоенных кривошипов 2 и, соединенное с ними посредством сдвоенных шатунов 3, двуплечее коромысло-балансир 4. Одно плечо коромысла-балансира 4 шарнирно связано с шатунами 3 посредством траверсы 3а, а на другом плече установлена канатная подвеска 5 со штоком 6 колонны штанг (на чертеже не показано).

Механизм станка-качалки работает следующим образом.

При вращении кривошипов 2 движение через шатуны 3 с траверсой 3а передается коромыслу-балансиру 4. При каждом обороте кривошипов 2 коромысло-балансир 4 совершает качательное движение и посредством канатной подвески 5 со штоком 6 колонны штанг приводит в действие находящийся в скважине глубинный насос (на чертеже не показано).

При необходимости регулирования режима откачки жидкости за счет изменения длины рабочего хода (производительности насоса), опора 1а кривошипов 2 плавно перемещается вправо или влево от исходного положения (О+ или О-), регулируя таким образом производительность глубинного скважинного насоса (не показано). Причем перемещение опоры кривошипов происходит при работающем двигателе, а само перемещение может производиться вручную или посредством отдельного привода (на чертеже не показаны).

Формула изобретения
Механизм станка-качалки, содержащий стойку, кривошип, шатун, коромысло-балансир с канатной подвеской и штоком, опору кривошипов,  выполненную с  возможностью перемещения в заданном направлении, отличающийся  тем, что кривошипы и шатуны выполнены сдвоенными, причем одно плечо коромысла-балансира шарнирно связано с шатунами посредством траверсы. 
Механизм станка-качалки
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Фиг. 1
Выпущено отделом подготовки материалов
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