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ГОСУДАРСТВЕННАЯ СЛУЖБА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ СОБСТВЕННОСТИ

и инноваций при Правительстве КЫРГЫЗСКОЙ  РЕСПУБЛИКИ
(12)  ОПИСАНИЕ  ИЗОБРЕТЕНИЯ
к патенту Кыргызской Республики под ответственность заявителя

(21) 20130023.1

(22) 18.03.2013

(46) 30.04.2014, Бюл. №4
(76) Алмаматов М.З.; Абдираимов А.А.; Байгазиев М.С.; Халов Р.Ш.; Толошов Ч.О. (KG)

(56) Кожевников С.Н., Есипенко Я.И., Раскин Я.М. Элементы механизмов. - М.: Оборонная промышленность, 1956. - С. 76, фиг. 256

(54) Рычажный механизм
(57) Изобретение относится к машиностроению, а именно к рычажным механизмам с несколькими фазами вращения выходного звена, и может быть использовано для повышения технического ресурса машинных агрегатов различного назначения, в состав которых входят передаточные механизмы такого рода.

Задачей изобретения является разработка рычажного механизма с равномерным вращением выходного звена в каждой фазе движения.

Задача решается тем, что рычажный механизм содержащий стойку, кривошип, шатун, ведомый кривошип, при этом кривошип сферически соединен с шатуном, который вторым концом также сферически соединен с ползуном Г-образной формы, соединенным с ведомым кривошипом с возможностью перемещения в осевом направлении относительно него в одной оси с кривошипом, ползун также в средней части подвижно соединен со вспомогательным ползуном Г-образной формы с возможностью вращения относительно него, причем вспомогательный ползун подвижно установлен на стойке с возможностью поступательного перемещения по одной оси с кривошипом и вторым концом сферически соединен со вспомогательным шатуном, который вторым концом также сферически соединен с кривошипом.  1 н.п. ф., 2 фиг.
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(56) Kozhevnikov S.N., Esipenko Ya.I., Raskin Ya.M. Element of the machinery. - M.: Defense industry, 1956 - P. 76, fig. 256
(54) Link mechanism
(57) The invention relates to mechanical engineering, namely, to lever mechanisms with several phases of rotation of the output member, and can be used to increase service life of machine aggregates of various purposes, which include the transmission mechanisms of such type.

Problem of the invention is to develop a link mechanism with uniform rotation of the output member in its each phase of motion.
The problem is solved in that the link mechanism, comprising a rack; crank; connecting rod; driven crank, wherein crank is spherically connected to a connecting rod, which is as well spherically connected by its second end to the Г-shaped slider, attached to the driven crank with the ability to move in the axial direction relative thereto along the single axis with the crank; slider in the middle part is also movably connected to the additional Г-shaped slide with the ability to rotate relative thereto; and the additional slide, at that, is movably mounted on the rack with the possibility of translational movement along the single axis with the crank and is spherically connected by its second end to the auxiliary connecting rod, which is also spherically coupled to the crank with its second end.  1 independ.claim, 2 figures.
Изобретение относится к машиностроению, а именно к рычажным механизмам с несколькими фазами вращения выходного звена, и может быть использовано для повышения технического ресурса машинных агрегатов различного назначения, в состав которых входят передаточные механизмы такого рода.

Известен предельный четырехшарнирный механизм (Кожевников С.Н., Есипенко Я.И., Раскин Я.М. Элементы механизмов. - М.: Оборонная промышленность, 1956. - С. 81, фиг. 274), содержащий стойку, кривошип, шатун и коромысло, и имеющий два крайних положения. Недостатком такого устройства является возможность вырождения четырехзвенного механизма в двухзвенный и неравномерность вращения выходного звена во всех фазах движения.

Наиболее близким по технической сущности является двухкривошипный четырехшарнирный механизм (Кожевников С.Н., Есипенко Я.И., Раскин Я.М. Элементы механизмов. - М.: Оборонная промышленность, 1956. - С. 76, фиг. 256), содержащий стойку, кривошип, шатун и ведомый кривошип. Недостатком такого устройства является неравномерное вращение выходного звена за весь период движения.

Задачей изобретения является разработка рычажного механизма с равномерным вращением выходного звена в каждой фазе движения.

Задача решается тем, что рычажный механизм содержащий стойку, кривошип, шатун, ведомый кривошип, при этом кривошип сферически соединен с шатуном, который вторым концом также сферически соединен с ползуном Г-образной формы, соединенным с ведомым кривошипом с возможностью перемещения в осевом направлении относительно него в одной оси с кривошипом, ползун также в средней части подвижно соединен со вспомогательным ползуном Г-образной формы с возможностью вращения относительно него, причем   вспомогательный ползун подвижно установлен на стойке с возможностью поступательного перемещения по одной оси с кривошипом и вторым концом сферически соединен со вспомогательным шатуном, который вторым концом также сферически соединен с кривошипом.

На чертеже на фиг. 1 приведена структурная схема устройства, где обозначены (1 - угловая скорость кривошипа 1, (6 - угловая скорость ведомого кривошипа 6; на фиг. 2 показаны звенья рычажного механизма в фазе вращения кривошипа 1 на угол 180°.

Рычажный механизм состоит из стойки 0, кривошипа 1, вспомогательного шатуна 2, вспомогательного ползуна 3, шатуна 4, ползуна 5 и ведомого кривошипа 6 (фиг. 1).

На стойку 0 подвижно установлен кривошип 1, который сферически соединен со вспомогательным шатуном 2 и с шатуном 4. Шатун 4 вторым концом также сферически соединен с ползуном Г-образной формы 5, соединённым с ведомым кривошипом 6 с возможностью перемещения в осевом направлении относительно него в одной оси с кривошипом 1. Ползун 5 также в средней части подвижно соединен со вспомогательным ползуном Г-образной формы 4 с возможностью вращения относительно него. Вспомогательный ползун 4 подвижно установлен на стойке 0 с возможностью поступательного перемещения по одной оси с кривошипом 1 и вторым концом также сферически соединен со вспомогательным шатуном 2.

Рычажный механизм работает следующим образом.

Ведомый кривошип 6 получает движение от кривошипа 1 через шатун 4 и ползун 5 (фиг. 1).

В процессе работы ползун 5 стремится совершать поступательное движение относительно оси. При вращении кривошипа 1 вспомогательный ползун 3 через вспомогательный шатун 2 совершает возвратно- поступательное движение, тем самым регулирует поступательное перемещение ползуна 5. Так как перемещения ползуна  5 в осевом направлении недостаточно, чтобы он совершал только поступательное движение, то он начинает совершать одновременно и вращательное движение. В данном положении угловая скорость ползуна 5 отстает от угловой скорости кривошипа 1, (1 > (5 = (6.

Вращение кривошипа 1 на 180° соответствует вращению ползуна 5 на угол ( (фиг. 2).  При    дальнейшем вращении кривошипа 1 вспомогательный ползун 3 и ползун 5 меняют направление поступательного движения в обратную сторону. При этом ползун 5 начинает вращаться быстрее, чем кривошип 1, (1 < (5 = (6.
Когда кривошип 1 совершает полный оборот, то есть поворот на угол 360°, ползун 5 также совершает полный оборот.

Формула изобретения
Рычажный механизм содержащий стойку, кривошип, шатун, ведомый кривошип, отличающийся тем, что кривошип сферически соединен с шатуном, который вторым концом также сферически соединен с ползуном Г-образной формы, соединенным с ведомым кривошипом с возможностью перемещения в осевом направлении относительно него в одной оси с кривошипом, ползун также в средней части подвижно соединен со вспомогательным ползуном Г-образной формы с возможностью вращения относительно него, причем вспомогательный ползун подвижно установлен на стойке с возможностью поступательного перемещения по одной оси с кривошипом и вторым концом сферически соединен со вспомогательным шатуном, который вторым концом также сферически соединен с кривошипом.
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Фиг. 1
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Фиг. 2
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